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1. Verwendungszweck

Die Fmpfinger der Typreihe EKD 500 sind fiir den Einsatz in
mobilen und stationfiren Funkeinrichtungen geeignet.

Die Empfinger BKD 511 und EKD 512 unterscheiden sich durch
unterschiedliche Bandbreiten der Seitenbandfilter.

Die Arbeltsfrequenz dieser Geridte liegt zwischen 14 und
29999,99 kHz und ist in 10-Hz-Schritten einstellbar.

Es iat der Empfang folgender Sendungen mglich:

Einseitenband
Zweiseitenband
Telegrafie
Faksimile

Durch den Einsatz eines Mikrorechners wird eine groBe Flexibili-
tdt, sowohl fiir die Ortsbedienung als auch filr den automatisierten
Funkbetriebsdienst, durch eine externe Steuerung iiber ein serielles
Dateninterface erreicht.
I'ie Bedienbarkeit der Empfinger ist durch folgende Hauptmerk-
ﬁale gekennzelchnet:
- Programmierbarer Datenspeicher fir 99 Empfangskanile
— Wahlweise zyklischer Kanalaufruf (Kanal-SCAN) oder Such-
lauf zwischen programmierbaren Eckfrequenzen (Freguenz—SCAN)
— Frequenzeinstellung wahlweise durch Tastenfeld oder
gquasikontinuierlich mit frei widhlbarer Frequenzschritt-—
weite
— Externe Bedienung lber V.24/V.28-Dateninterface mit programmier-
baren Varianten besziiglich lUbertragungegeschwindigkeit und
Datenriickmeldung.

Die externe Bedienung ist wahlweise durch einen externen handels-
iiblichen Steuerrechner oder als "master/slave-Betrieb" méglich
(ein Bmpfinger steuert mehrere in Serie geschaltete EmpfEnger).
Die konstruktive Ausfiihrung des Empféngers entspricht den
mechanisech-klimatischen Einsatzbedingungen des Seefunkdienstes
und des mobilen Einsatzes in Kraftfahrzeugen.



2. Technische Daten
Nachstehende Parameter sind Informationswerte, die zur Montage

und zum Betrieb des Empféngers erforderlich sind.
Die Garantiewerte fiir die Erzeugnisabnahme sind den Technischen
Lieferbedingungen 1340,042-00004 TLE zu entnehmen.

2.1. Allgemeine technische Daten

-~ Betriebs-Temperaturbereich =25 bis +55 °C

- Transport=Temperaturbereich =40 bis +70 *C

- Lager-Temperaturbereich =25 bis +45 *C

- Zuldssige relative Feuchte = 05 % bei +40 °C

- Schutzgrad IP 42, nach TGL RGW 778
(tropfwassergeschiitzt)

- Betriebsdauer 24 h/Tag ‘z

- betriebsbereit spdtestens 2 s nach dem
Finschal ten

- datenhaltig spatestens 15 min nach dem
Einschalten

- Stromversorgung

s Netzbetrieb

Spannung ~127/220 V + 10 %
(+20 % fiir + = =25 bis +35 °C)
Frequensz 45 bis 65 Hz
Leistungsaufnahme = 55 VA, bei Nennspannung
Schutzkl asse I, nach TGL 21366
(Schutzleiter - Betrieb)
Netzausfall automatische Umschal tung auf “
Batteriebetrieb (Vorrangschal - '

tung fiir Netzbetrieb)

&« Batteriebetrieb

Spannung ==12/24 ¥ :12 i (erdfrei)
(+20 % fiir t = —-25 bis +35 °C)
Zulissige Uberspannung max. === 16/32 ¥V fiir = 5 min
Leistungsaufnahme = 45 W; bei Nennspannung
— Datenerhaltung bei =
Stromversorgungsausfall = 10 Tage
- Mechanischer Einsatzbereich (Gerdt in Gebrauchslage)
Beanspruchungsgruppe G22/T11/511 ,nach TGL 200-0057/04
schilitteln 10 bis 500 Hz mit b = 10 m/s?
stoBen mit £ 6 ms Impulslédnge u. b =150 m/s?
- Maximale Einsatzhihe 3000 m ilber NN

= B



2.

2. Spezielle technische Daten

SELII-‘ "
EELH'"JII

Frequenzbereich

kleinster dekadischer Fre—
guenzachritt

Frequenzinkonstanz
(nach 15 min Einlaufzeit)

Alterung des Freguenznormals

Nachziehbereich d. Frequenz-
normals

demodulierbare Sendearten
(nach TGL 39683)

F14- bzw. FiB-Kennfrequenzab-—
stand

F1A= bzw. F1B-Telegrafiege~
schwindikgeit

F1C- bzw. F3C-Ausgangssignal
Trdgerrestsynchronisation
Vorselektion

Eingangsschutz

. zerstdrungsfrei

mit Erneuern der Soffitte

Sperrung einer Nutzsignal -EMK
(Riickgang des Ausgangsnutzsig-
nals)

im Nahbereich Af = 30 kHgz
im Vorselektor-Sperrbereich
Spiegelfrequenzdﬁmpfung
4F-Durchschlagfestigkeit

Empfindlichkeit
(fiir Rauschabstand = 10 dB)

fo 14 kHz bis <150 kHz
bei A14 u. B = 0,15 kHz

14 bis 29999,99 kHz

10 H=z

£ 54077 PUDIE = <10-BEE 45050

1.10“5fJahr

Ha

lis

2.10~%

AMA, MB, A2A, A2B, A3E, J2A, J2B, J 3B
H2A, H2B, H3E, ReA, R2B, R3E, FMA, FIB,
F1C, FXC, B7E, BSE, BOE, By7E, B8F, B.OE

100 bis 1000 Hz

100 Bd, bei "B" 1,2,3

600 Bd, bei "B" 4,5,6

1,9 kHz + Hub, 0 dB_ an 600 Ohm
bei R2A, R2B, R3E, Bo7E, BHBE’ BL9E
14 Teilbereiche

selbsttdtige Einstellung bei
Frequenzwahl

s ma
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durch Soffitte
zuléigsige EHKst5r= 30 7V
zulissige EHKEt5r=>3U bis 100 V

= 100 nv

= 3 dB
max. zu].EHKs 2 v

20 ¥V (typ.)

]
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" fE = 150 kHz bis 30000 kHz
bei A14 u. B = 0,15 kH=z
bei A3E u. B = 0,0 kH=
bei J3E u. B = (0,25...3)kHz
bei J3E u. B = (0,3...6)kHz
- Eigenstérung

Intermodul ationsabstand (D3)

BMK = 0,5 nV
EMK £ 5 uV,m = 0,5
BMK = 1,5 nV
EMK = 2,2 nV
oy
BMK, 0y, = 0,5 nV (typ.)

durch Stdrsignale auBerhalb des

Nutzbandes = 80 4B
(EMK 45501 =BMK 45 0= 30 mV,
Af = 20 bzw. 40 kHz)
- Intermodulationsabstand (D3)
durch Signale innerhalhb des Hp.
Nutzbandes = 40 4B
(BMKyppq = BMEy, g0 = 30 mV)
- Klirrfaktor
(bei A3E/m = 0,3/EMK, . = 30 mV)
. am NF-Leitungsausgang Z 3%, bet 0 dBm
. am Lautsprecherausgang =10 %, bei P = 0,5 W
- ZF-DurchlaBbandbreiten (Nennwerte)
| B4 |B2 | B3 |B4 |B5 | B6 | B7 | B8
EKD 511 | 0,15|0,4 | 0,75 (1,75 | 3,1 , 6,0 | +(0,25...3) ‘ ~(0,25...3) kiz
EKD 512 | 0,15] 0,4 | 0,75 1,75 | 3,1 6,0 | +(0,3....6) -(0,3....6) Kiz
- Verstdrkungsregelung EMK=2 pV bis 200 mV (100 dB) w
. manuell U, ~Nenn mit Handregler einstellbar
. automatisch AU = 6 dE
Regel zeitkonstanten
fiir AEMK = +40 4B = 5 ms

fiir AEMK = =40 dB

kombiniert
(mit kontinuierlich einstell-

barem Schwellwert entspr.
EMK = 2 uV bis 200 mV)

0,3 s oder 4 s, umschaltbar,
manuell /fautomatisch

- 10 -



— Empfingereingang

- Signalausginge

zin = 75 Ohm unsymmetrisch
VSWR E 3

(bei EMK=30 uV und automatischer Verstidrkungsregel ung)

« ZF-Ausgang

» NF-Leitungsausgang
(Kanal 4 und Kanal B)
. Lautsprecher
(intern oder extern)
Kopfhiérer
Recorder (Aufnahme)

« Fernschreiber

Codierung der Anschlufi-
dose

» NF=Ausgang (BNC)

- Steuereinginge u. —ausginge

« Stromversorgung fiir
aktive Empfangsantenne

Empfangssperre ( i)
Eingangswiderstand
Signal spannung fiir
Empfangen
Sperren
SCAN-Betrieb
Eingangswiderstand
SCAN
SCAN-STOP
- Serielle Schnittstelle
fiir externe Bedienung
. Dateniibertragung

200 kHz, = 50 mV, unsymm.,

Ry = 50 Ohm

-3 dBm ... +3 dBm/ an 600 Ohm,
erdfrei

= 0,5 W an 8 Ohm

2 x = 10 mW an 250 Ohm, regelbar
140 bis 500 mV an 200 kOhm

0/40 mA, Einfachstrom,

R. = 200 Ohm

L

(Ausgangsklemmen nicht erden
und nicht an Premdpotential
legen!)

8-5, nach VDP 47321/05

o

= 0,5V, an 1 kOhm

+18 V/ ca. B0 mA
iiber Innenleiter der Antennen-
buchse

3 bis 7 k0Ohm

-15 V bis+0,8 Vv
+3 V bis +15 V¥

3 bis 7 kOhm
-15 V bis +0,8 v
+3 V bis +15 ¥

entspr. W24/W28

asynchron. halbduplex (TGL 26081)
200, 300, 600, 1200, 2400 bit/s

a8 L4493



. Standverbindung Leitung 101 bis 106 (TGL 20077)
., iiber Buchse EBXT Steuerung u. Riickmeldung

. {iber Buchse EXP Expandierung zur Steuerung
mehrerer Nebenempfinger

2.3. Abmessungen und Masse

335 W
38 F4 S0

—
——
183
138 _| -

=1

x
[l \I--qf
il 34 472 e

188

Magee =~ 25 kg (m. Gehiuse) jﬁ

3. Aufbau

Der Empfinger ist als Tischgerdt konstruiert und besteht aus
einem lackierten, tropfwassergeschiitzten (GehHuse, in dem ein
heransnehmbarer Einschub enthalten ist.

Das Gehfuse besitzt Plaste-GleitfiiBe coder kann fiir den mobilen
Einsatz mit Befestigungsschienen versehen werden (s. Zubehdr).
Die Empfinger EKD 511 bzw. 512 enthalten die Einschiibe EKD 501
bzw. 502.

Alle Bedien- und Kontrollelemente sowle die Anschliisse fiir

2 Kopfhirer, den AuBenlautsprecher bzw. Recorder gind an der
Frontplatte angeordnet.

Alle anderen Ausginge und der AntennenanschluB sowle die Strom= ﬁp
versorgungszufiihrungen fiir "Netz" und "Batterie" befinden sich
an der Gehiuseriickseite.

Bei notwendiger Demontage ist der Einschub nach dem Ltsen der
mit Rotring gekennszeichneten Einschubbefestigungeschrauben
durch seitlich angeordnete Sperrklinken gegen Herausfallen
geaichert.

Nach Herausziehen des Einschubes und Lisen won & Schrauben

kann die Frontplatte abgeklappt werden.

Damit ist die Verdrahtung der Kassettenanschllisse und der
Bauelemente hinter der Frontplatte zuginglich.

Der wesentliche Anteil der Bauelemente des Empflngers ist in

4 schwenkbaren Kassetten auf Jeweils 4 doppelseitig kaschierten
Leiterplatten mit den einheitlichen Abmessungen 95x170 mm unter-

bracht.
5 e



Die "Bedieneinheit" ist als steckbare Funktionsgruppe an der
Riickseite der Frontplatte angeordnet und nach Lbsen von 4 Be-
festigungsschrauben, 2 Steckverbindungen und 2 Bedienungskniipfen
su demontieren.

Das Stromversorgungsteil ist von oben steckbar auf der rechten

Seite des Einschubes angeordnet und mit gekennzeichneten
Sehrauben (roter Punkt) seitlich angeschraubt.
Der konstruktive Aufbau des Empfingers gewhhrleistet damit
bei Servicearbeiten eine gute Zuginglichkeit.

Bnugrugpenﬂh&rsicht

EKD 511 EKD 512

~ Kassette "Signalweg 1" 1340.041-01311 -D1312
Vorselektor 1 1340.037-01351 -01351
Vorselektor 2 1340.041-01352 -01352

Mischer 1 1340.041-01353 -01353

Mischer 2 1340.041-01354 -01354

- Kasmette "Signalweg 2" 1340.041-01321 -01322
Trigeroszillator 1340,037-01355 -01355

ZF2/B 1340.041-01356 -01366

ZF2/A 1340.,044-01357 -01367
Demodulator u. NF-Teil 1340.039-01358 =01358

- Kassette "Frequenzaufbereitung 1" 1340,041-01211 -01211
Oszillator 1 1340.037-01251 -01251
Frequenzteiler 1 1340.037-01252 =01252

Oszillator 3- 1340.039-01253 -01253

-~ Kassette "Frequenzaufbereitung 2" 1340.041-01221 -01221
Referenzfrequens 1340,037-01254 =01254

Oszillator 2 1340,037-01255 -01255
Frequenzteiler 2 1340,037-01256 -01256
F41-Demodulater 1340.041-01258 -01258
Bedieneinheit 1340,041-01401 -01401
Dreh-Impulsgeber 1340.041-01431 -01431
Ein-Ausgabe=Logik 1340.041-01453  -01453
Steuerrechner 1340,041-01454  -01454
Stellapeicher 1340.041-01455  -01455

Anzeige 41340.041-01456 -01456

Tastatur 1340,041-01457  -01457

- A3



— Stromversorgungsteil 1340,039-01500 ~01500
Transverter 1340.039-01551 -01551
Schaltregler, vollst. 1340.039-01552 -01552

= Binschub 1340.,.041-01001 -01002
- Gehiusze 1340,042-01101 ~-01102

4, Wirkungaweise (siehe Funktionsplan 1340.042-00001 Fp)

Die nachfolgende Darstellung der Wirkungsweise des Empféngers
in den einzelnen Funktionsgruppen erfolgt in Verbindung mit dem
Funktionsplan.

4.1, Signalweg

Die von der Antenne kommenden Empfangssignale werden iiber eine ‘&
Bingangsechutzlampe dem Empféngereingang zugefilhrt. Bel Ver-
wendung einer aktiven Empfangsantenne kann deren Stromversorgung
direkt aus dem Bmpfénger erfolgen.

Der Autausch der Schutzlampe bzw. die Hmschaltung\r+18 v

(aktive Antenne) - Y (passive Antenne) erfolgt an der
Gehduseriickseite.

Um Mehrdeutigkeiten beim Empfang zu vermeiden, enthilt die
Empfingereingangsschaltung Selektionsmittel. Mit der Frequenz-
einstellung werden selbsttlitig die Vorselektor-Teilbereiche
eingeschaltet.

SEL "0" (Breitband-Eingang) wird wihrend des SCAN-Betriebes
automatisch eingeschaltet. T,
Der Signalweg arbeitet mit zweifacher Frequenzumsetzung. Es
werden die beiden Zwischenfrequenzen 70,2 MHz und 200 kHz ver—
wendet.

Die mit dem Vorselektor ausgewihlten Empfangssignale werden
einem automatisch wirkenden DEmpfungsglied zugefiihrt, um die
Signalpegel am 1. Mischer in zuldssigen Grenzen zu halten.

Die Regelspannung filr dieses Dimpfungsglied wird entweder aus
dem selektierten Nutzsignal oder, wenn vorhanden, aus den '
St8rsignalen gebildet, die den 1. Mischer gefihrden.



Die Frequenzumsetzung "Empfangsfrequenz =70,2 MHz (ZF1)"
erfolgt in einem rauscharmen groBsignalfesten Ringmodulator
mit einem Oszillatorsignal hoher spektraler Reinheit.

Das ZF1-8Signal wird iiber einen einstufigen Verstidrker und ein
sechskreisiges monolithisches, hochselektives Quarzfilter

einem aktiven Gegentaktmischer zugefithrt, in dem die 2. Frequenz-
umsetzung "70,2 MHz (ZF1)—200 kHz (ZF2)" erfolgt.

In dieser Frequenzlage wird das Nutzsignal durch flanken-

steile mechanische Filter mit 8 verschiedenen ZF-Durchlafiband—
breiten selektiert.

In diesem Abschnitt des Signalweges liegt auch der Hauptanteil
der Verstirkung und Verstédrkungsregelung sowie die Demodulation.
Je nach empfangener Sendeart ist ein Hiillkurven-Demodulator,

ein Produktdetektor oder ein F-Demodulator wirksam.

Beim Empfang der Finseitenbandsendungen R24, R2B, R3E und

BR?E, ERSE, BHGE synchronisiert der vorhandene Trigerrest den
"Trageroszillator". Die Anzeige des Synchronisationszustandes
erfolgt mit der Lichtemitterdiode "Trigersynchronisation” (11).
Dieser Regelkreis ist durch einen Spelcher gegen Fadings ge-—
schiitet.

Die Verstidrkungsregelung des Signalweges ist wahlweise "manuell",
"automatisch" oder kombiniert "manuell/automatisch" méglich.

Beide Seitenband-Informationen kinnen iiber Leitungsansginge mit
dem Normalpegel 0 dBm/600 Ohm weitergegeben werden.

Lautsprecher-Betrieb ist wahlweise in dem einen (A 2 + SB) oder
anderen Kanal (B 2 - SB) mdglich.

Fiir den Bildtelegrafie— oder Faksimile—Empfang ( F3G, F10)
steht dem Peripherie-fGerit ein frequenzmoduliertes Signal mit
1,9 kHz-Zwischentriger am Leitungsausgang zur Verfiigung.

4.2, F1-Demodulator (Sendearten F1A u. F1B)
Dieser Demcdulator fiir frequenzgetastete Telegrafie arbeitet

bel einer Mittenfrequenz von 1,9 kHz nach dem PLL-Prinzip.

Die Weiterleitung des demodulierten Signals erfolgt potentialge—
steuert. Zur Stérbefreiung ist, in Abhingigkeit von der ge-—
wihlten Durchlafbandbreite (B), ein umschaltbarer Tiefpal

wirksam:
W




B (Bandbreite) ?Tg (Telegrafiegeschwindigkeit)
1 (0,15 kHz)

2 (0,4 Lo = 100 Bd (Fernschreiben)

T L0785 )

o & il B

N i = 600 Bd (Schnelltelegrafie)

& (6,0 ")

Die Ausgangsstufe ist als getastete Konstant-Stromguelle
(0/40 mA) fiir den direkten AnschluB eines Fernschreibers dimen-—
gsioniert.

ACHTUNG! Ausgang darf nicht an Masse oder an Fremdpotential
gelegt werden!

Die Bin/Aus—-Schaltung des Ausgangssignales sowie die "Impuls-
umkehr"— d.h. Vertauschung der Zeichenlage mit der Pausenlage -
erfolgt mit der Sendeartenwahl (MOD 7,8,9). Zur Abstimmanzeige
bzw. Betriebsiiberwachung wird die Regelspannung des PLL elner
LED-Zeile =zugefithrt.

Mit dem Umschalter LED-Zeile (2) ktnnen 2 Anzeigeberelche ge—
wdhlt werden:

ikl A, il -
VAT de el

300 H=z ( 50 Hz/LED)
600 H=z (100 Hz/LED)

I+ I+

4,3, Frequenzaufbereitung

Die Frequenzgenauigkeit des Empfingers bestimmt ein temperatur-
kompensierter Quarzoszillator (10 MHz-TCX0). Von dieser
Frequenz werden durch Frequenzteilung die Regelkreis-Referenz-
frequenzen 1 kHz und 50 kHz sowie die fiir die Einseitenband-
Demodulation erforderliche 3. Umsetzerfreguenz 200 kHz abge-
leitet.

Die dekadische Frequenzaufbereitung erfolgt mit Hilfe wvon
3 Phasenregelkreisen (PLL).

L e



Im PLL 2 - bestehend aus Oszillator 2 und Frequenzteiler 2 -
werden die 10 Hz-, 100 Hz=, 1 kHz und 10 kHz=Schritte erzeugt.
In diesem Regelkreis wird die Frequenz des Oszillators 2
(40,000 bia 30,001 MHz) durch den mit der Frequenzwahl
einstellbaren Frequenzteiler 2 (N2 = 40000 bis 30001) auf

1 kHz geteilt und mit der 1 kHz~Referenzfrequenz verglichen.
Durch Frequenzteilung 100:1 erhflt man in der Frequenzlage
400 bis 300 kHz die 10 Hz- bis 10 kHz-Bchritte, die dem

PLL 3 (0Oszillator 3) als Referenzfrequenz zugefithrt und dort
mit Hilfe einer 70 MHz-Quarzfrequenz in die Frequenzlage
69,6 bia 69,7 MHz (£3) umgesetzt werden.

Im PLL 1 ~ bestehend aus Oszillator 1 und Frequenzteiler 1 -
werden die 100 kHz—, 1 MHz~ und 10 MHz-Schritte erzeugt.
Durch Mischung erhilt man die Differenzfrequenz f1 - £3 = 0,6
bis 30,5 MHz.

Nach 2:1 Teilung und anschlieBender Tellung durch den mit der
Frequenzwahl einstellbaren Frequenzteiler 1 (N1 = 6 bis 305)
erhdlt man 50 kHz, die mit der 50 kHz-Referenzfrequenz
verglichen werden. Die Frequenz des Oszillators 1 ist nun
zwischen 70,2 bis 100,19999 MHz in 10 Hz-Schritten voll—
dekadisch einstellbar. Sie wird als Umsetzerfrequenz f£1 fiir
die Frequenzumsetzung "Empfangsfrequenz+ ZF1" 4im Signalweg
des Empfingers. benutzt.

Die 2. Frequenzumsetzung erfolgt mit der im PLL 3 benutzten
70 MHz—Quarzfrequenz £2. Damit eliminiert sich der in £1
enthaltene Frequenzfehler des 70 MHz—-Quarzoszillators.

4.4, Bedieneinheit

Die Bedieneinheit enth#lt einen Mikrorechner auf der Basis des
Prozessorschaltkreises VB 880 D mit einem residenten Betriebs-
system zur Steuerung des Signalweges und der Frequenzaufbe-—
reitung. Zur Kommuniksation des Bedienpersconals mit dem
Empfénger sind eine Tastatur, eine 10stellige 7-Segmentanzeige
flir die Darstellung der Bedienfunktionen und eine 13stellige
LED-Zeile zur Xontrolle von Signalpegeln vorhanden.

- 17 -




Die externe Bedienung ist von einem Rechner oder einem Emp-
finger der Typreihe EKD 500,der zum Master programmiert wurde,
iiber das serielle Dateninterface miiglich.

4.5, Stromversorgung

Der Empfianger kann an 127 V oder 220 V-Wechselspannungsnetzen
sowie mit 12 V oder 24 V-Batteriespannung betrieben werden.

In beiden FHllen ist die Ausgangsseite von der Eingangsseite
galvanisch getrennt.

Bei gleichzelitig anliegender Netz— und Batteriespannung hat

die Stromversorgung aus dem Netz Vorrang. Bel Netzausfall
iibernimmt die Batterie automatisch die Stromversorgung. Der
Netztransformator ist dann Bsstandteil des Gleichspannungs-
wandlers, der bel einer Frequenz von ca. 75 Hz arbeitet. f?

5. Standardlieferumfang

1 Empfinger EKD 511, Typ 1340.42 A1 (Tischgerit)
B8E-Kanal (250 bis 3000) Hz
bzw,

1 Empfénger EKD 512, Typ 1340.42 A2 (Tischgerit)
BAE-Kanal (300 bis 6000) Hz

1 Zubehdrkasten 1340.042-01800 Z1
1 Erzeugnisunterlage 1340.042-91700 Eu
1 Garantieurkunde

1 Werkabnahmeprotokell

6. Zusidtzlicher Lieferumfang

Auf besondere Bestellung und gegen Berechnung kann folgende

Lieferung vertraglieh vereinbart werden:

— Ersatzteilsatz E1, verpackt 1340.042-01811 E1
(mechanische u. elektrische VerschleiBteile)

R



= Ersatzteilsatz E7, verpackt

(Brsatzbaugruppen)

filr EKD 511 1340.042-01871 E7

fiir BED 512 1340.042-01872 E7
- Ersatzteile E9, auswidhlbar aus 1340.042-00001 RO
- Serviceunterlage 1340,042-91700 Su
- Weitere Exemplare

der Erzeugnisunterlage 1340.042-91700 En
- 2 Befestigungsschienen

fiir mobilen Einsatsz 1340.038=-01050
= Priifkxabelsatz

(zur Durchfithrung von

Servicearbeiten) 1340.042-01601

7. Empfohl ene Erg&nzungueinrinhtunggg

Hersteller VYEB Punkwerk Képenick:

- EmpfEnger - ZusatzgerXt BZ 4144 Typ 1399.36 A1
- 6 m Stabantenne EAS 01 Typ 1371.19
- Antennenverteilersystem AVV 04 Typ 1399.32
- Aktive Stabantenne KAA 1000 Typ 1557.28

Aktiver Empfangsdipol KAA 1010 Typ 1557.39
-~ Fehlerkorrekturgerit KPI 1513 Typ 1493.150
(fir gesicherte Fernschreibiibertragungen)

Hersteller VEE MeBgeritewerk Zwlnitsz:

— Elektronischer Fernschreiber F2000
(Variante: Standleitungsbetrieb, Einfachstrom, Codierung
des AnschluBsteckers: 8-5)

-~ 19 -



4 B B Montage und AnschluBl

1. Montage des Empflngers

1.1. Stationlirer Einsatz

Als Tischgerit kann der Empfédnger ohne besondere Befestigung
betrieben werden (Grundausstattung mit Plastegleitfiifien).

1.2, Mobiler Einsatz

Bei mobilem Einsatz (auf Schiffen oder in Kraftfahrzeugen)
ist eine Schraubbefestigung des Empfingers erforderlich.
Anstelle der PlastgleitfiiBe (18) ist die Halterung filir den
mobilen Betrieb zu montieren (2 Befestigungsschienen
1340,038-01050).

Um im montierten Zustand den Zugang zu den Anschliizsen an der
Empfingerriickseite zu gewihrleisten, ist zwischen Empfinger
und Wand ein Mindestabstand von 100 mm einzuhalten (siehe
Bild 1).

100

10
im Rahmen

Ir———'ll1
RN

IF
7.
e

THN

Bild 1

1.3. Netz— und Batterle—Spannungseinstellung
Der Empfinger ist bei Auslieferung vom Herstellerwerk am Span-—
nungswahlbrett (Stromversorgungsteil) fiir eine Netzspannung von

~220 V und eine Batteriespannung von 24 V eingestellt.

T
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%m % % % ~ 220V

Bild 2
r1 [2 3 b %E
& 2 '8 g 10
& BB B~
1 12 13 14 15
Bild 3

Die Verbindungen fiir "Netz" und "Batterie" sind unabhingig von-
einander. Kombinationen~220 V/= 12 v und ~127 ¥/== 24 V sind
ebenfalls méglich.

Achtung! Bei Netzbetrieb ist darauf zu achten, daf fir die
vorhandene Spannung jeweils die vorgeschriebenen
Schmelzeinsitze eingesetzt sind (hinter der Frontplatte
auf der Stromversorgungsseite):

Bei~220 Vv G-Schmelzeinsatz T 315 mA

Bei~127 V¥ G-Schmel zeinsatz T 630 mA

Bei Batteriebetrieb 24 V und 12 Vv bleibt der Schmelz-
einsatz 8 A im BatterieanschluBkabel als Grobsicherung.

s .
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2. Anschliefen des Empfingers (siehe Anschlufiplan
1340.042-00001 Ap)

2.1. Erdanschlufi (17)

Die mitﬁé gekennzeichnete ErdanschluBischraube (17) an der
rechten Gehiuseseite ist mit einer hochfrequenzmifig nieder—
ohmigen Leitung zu erden, Querschnitt = 4 mm?2.

Verkopplungen der Erdleitung mit aktiven Hoehfrequenzanlagen,
z.B. Sender, sind auszuschlieBen.

2.2. Netzspannungsanschluf (35)

Die Netzzufiihrung soll iiber eine Schutzkontaktsteckdose mit
Schutzleiter erfolgen!

Achtung! Bei Anschlieflen des Empfingers an Wechselstromnetze mit
Nulleiter als Schutzleiter kénnen bei geerdetem GehZuse
Ausgleichstrdme flieBen, die den Empfang durch Brumm-
stdrungen beeintrichtigen.

In diesem Falle ist von einem fiir Schutzleiternetze
zugelassenen Fachmann der Nulleiter vom Schutzkontakt
abzuklemmen und anstelle des Nulleiters ein E-dungs-
leiter anzuschliefien (siehe Bild 4).

ﬂ I i p
s gh o ll bl P
= = 17 I
Bild 4

2.3. Batterieanschlufl (20)

Der AnschluB der Batterie erfolgt i{iber das im Zubeh&r enthaltene
BatterieanschluBkabel 1414.006-01001 (siehe Bild 5). Werden
léngere Zuleitungen bendtigt, so ist das Kabel ab Sicherungs—

element auszutauschen (Mindestguerschnitt 2,5 mm® Cu).
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Da der Batterieanschluf von der Empfingermasse galvanisch
getrennt ist, kann die Batteriespannung "erdfrei" oder'ein-
geitig geerdet" sein.

Ist der "Plus"-Pol geerdet, so ist im Sicherungskasten des
AnschluBkabels die Sicherung in die "Minus"-Leitung zu

schal ten.

Bei falscher Polung wird im Ger#t eine Schutzdiocde wirksam, die
die Sicherung zum Ansprechen bringt.

d
-
_|_ =
| 2 Si84 Kabelbuchse "
Polklemme 2 - =
——— H — 5 =
1200 £
Bild 5

2.4, Antennenanschlufl
Zur optimalen Nutzung der Empfinger-Empfindlichkeit sind fir
den Betriebsfreguenzbereich geeignete und an den Empfinger-

fh

eingang angepafite Antennen zu verwenden. Die Antenne ist iiber
HF-Kabel (z.B. 50-3-1) und einen HF-Stecker (BNC/50 Ohm)

an die Eingangsbuchse *r(EQ),an der GehBuserlickwand, anzu-
schlieBen. (Bin Stiick BNC-Stecker 11-2 TGL 200-3800 ist im
Zubehtr enthalten).

Bei Verwendung einer aktiven Empfangsantenne (z.B. KAA 1000
oder KAA 1010) ist die dafiir erforderliche Stromversorgung
direkt aus dem Empfinger iiber den Innenleiter des Antennenka-
bels mBglich. In diesem Falle ist der Umschalter (32), unter
der Klappe (30) an der GehZuseriickwand, in die obere Stellung
"Y 48 V" zu schalten.
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Achtung! Bei der Projektierung und Montage der Antennen ist
zu beachten:

« Binhaltung der gesetzlichen Bestimmungen

« Installation der Blitzachutzeinrichtungen

- Montage auBerhalb des Stbrbereiches elektrischer
Gerdte

- ausreichende Entkopplung zur Sende-Antenne (3 5 V)

2.5. NF-Anschliisse

- KopfhreranschluB
Die Buchse (7) an der Frontplatte ist flir den AnschluB des
Kopfhirers bestimmt (enthalten im Zubehsr). Bei Bedarf kann
ein zweiter Kopfhirer an Buchse (}] (8) angeschlossen werden.

= AuBlenlautsprecher und Recorder-Anschluf
Beide Anschliisse an Buchse (8) entsprechend Bild 6 vornehmen.
Ea ist ein Adapterkabel anzufertigen.

g Y
i —ﬂj (8212 1W)

e

(i % Recorder

T

tecker 11-1-0-0 Dioden - Stecker (S{J"ftr_ejfe}
?ﬁl 24685 Dioder - Buchse (Lélseife)
Ldtseife)

Bild 6

- Leitungsausglinge "Kanal A" und "Kanal B" (0 dBm an 600 Ohm) :
Die NF-Leitungsausginge Buchsenpaar (25) = Kanal A
und Buchsenpaar (26) = Kanal B
sind fiir den AnachluB je einer Fernleitung bzw. flir den An-
schlufl eines entsprechenden Peripheriegeriites vorgesehen.
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Anmerkung: Sollen die Leitungsauaginge auf einen anderen Pegel,
als den im Herstellerwerk voreingestellten, gebracht
werden, sc sind die Anweisungen in der Serviceunter-—
lage zu beachten (siehe 1340.042-51700 Su/Bd1/Pkt.
6.4.1.6.). Die Einstellungen sind von entsprechendem
Fachpersonal vorzunehmen.

- NF-Ausgang (eca. 0,8 V an 1 kOhm)

Die Buchse (28) an der GehHuseriickwand ist flir den AnachluB
eines Zusatzgerdtes, z.B. EZ 141, vorgesehen.

2.6, ZP-Ausgang (200 kHz/EMK = 50 mV, Hi = ga., 50 Ohm)

Die Buchse (27) an der Gehduserilckwand ist filr den AnschluB ent-
sprechender Erginzungseinrichtungen vorgesehen. *

2.7. Bmpfangssperre (24) _

Bel Einsatz des BEmpfingers in Sende—-Empfangsanlagen ist fiir die
stdrungaefreie Abwicklung des 1-Frequenz-Simplex~Betriebers und
Halbduplex—Betriebes (ARQ-Quittunge— bzw. Wiederholsignal) eine
schnelle Sperrung bzw. schnelle Empfindlichkeltasbereitschaft

im Sende-Empfangs—Rhythmus notwendig. Fiir die Zufiihrung des daflir
notwendigen Steueraignals ist das Buchsenpaar (24) vorgesehen.
Empfangen = —15 V bis + 0,8 V (bzw. ohne Signal)

Sperren 2 +3V ble+ 157Y

2.8. SCAN (23)

Der zyklische Suchlauf kann an diesem Bingang direkt gesteuert e

werden:
SCAN & —15 V bis +0,8 V (bzw. ohne Signal)
SCAN-STOP £ + 3 V bis +15 V

2.9. Ausgang des F1-Demodulators (34)

— FPernschreibbetrieb (Einfachstrom-Tastung)
Die Fernmeldesteckdose (/1 0/40 mA) gestattet den direkten An-—
schluB eines Fernschreibers. Die mechanische Codierung dieser
Steclkdose ist B-5 entsprechend VDP 47321/05,
d.h. fir Einfachatrom,
Standleitungsbetrieb,
4-Drahtanschlufi.
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Zur Vermeidung erhthter Fehlerraten durch induktive Kompo-
nenten des Lastwiderstandes ist, =.B. bei den Fernschreibern
F 110C und F 2000, der Fi-Demodulator-Ausgang direkt an die
Empfangsschaltung des Pernschreibers (3=—4) angeschlossen.

Achtung! Nur erdfreie Last anschlieBen!

~ Schnelltelegrafie (Spannungs-Tastung)
Bei AnschluB von Peripheriegeriten mit Spannungs-Tastung
(0/+10 V) sind die Fi-Ausgengsklemmen 3—7 (L) mit
270 Ohm/0,5 W abzuschliefen.

2.10. Datenspeicher

Vom Anwender kénnen am Empfinger programmiert werden:

- 99 Empfangeskansle
~ Parameter filr den syklischen Suchlauf
- Parameter filr die externe Bedienung

Die Tasten |[CALL 99| und |[CALL 08 ermglichen eine schnelle

Empfungﬂreiﬁstellung. Kanal 99 ist mit der Seefunk-Notruffre-
quenz 500 kHz vorprogrammiert, kann aber vom Anwender iber-—
schrieben werden.

Die Anwenderprogrammierungen bleiben bei Netzausfall durch eine
eingebaute Batterie filr den Datenspeicher (RAM) erhalten.

Bei Inatallation des Ger#tes nach einer Reparatur oder nach

dem Wechsel der Stitzbatterie sowle nach der Funktionskontrolle
des RAMa (Test 4) sind alle Anwenderprogrammierungen neu
vorzunehmen.
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I1II. Bedienungsanleitung
1. Ubersicht
1.1. Frontansicht
i 5 4 Dinrnodal el o
L
f"llll .' H'\ \ \I ,{f\x . / _ X
Ao \ [ *8
i L— 8 == |
m I\"x ?\‘% 1 i l-u I ] | ; / F’QE
{ O ; a4 i / r
\ 1 / |
\ Y \ \\ \ \ \\L/ / i |
8. Lok 4 _0_3 13 2 15 18 17
Nr. | Benenmung Symbol Erkldmmg
1 | Gertteschalter EIN/AUS (D] fiir Netz und Batterie
2 | Umschalter LED-Zeile FAN & < Fi-Anzeige + 300 Hz (50 Hz/LED)
Afx2 Pi-Anzeige + 600 Hz (100 Hz/LED)
Ev Bnpfangspegel in dB (V)
Ure NF Leitungspegel in dBm bei 600 Ohm Last
3 | Unschalter Mithtrkanal A NF-Kanal A, oberes Seitenband
B NF-Kanal B, unteres Seitenband bei BSE
Bhe
4 | Steller Lautstirke & NF-Vel'stéirkung
5 | Steller A1-Tonhthe M 7L 500 ... 1200 Hz
6 | Steller HF/ZF-Verstirlmg | £ maruelle Regelung
7 | Buchse A e Kopfhirer oder Recorder
8 | Buchse Lautaprecher Kopfhérer oder Recorder
9 | LED-EXT EXT Anzeige der Bedienart Extern
10 |10 stellige Anzeige i P-Segmentdarstellung
11 | LED-"Trégersynchronisation" - Anzeige der Trigersynchronisation
12 | LED-Zeile 13stellig
13 | Tastenfeld mit 27 Tasten
Drehlmopt 2 Frequenz, T +df, 16 dF/Undrehung
14 | Innenlautsprecher
15 | Befestigungsschrauben fiir die Frontplatte
16 | Befestigungsschrauben fiir den Einsechub
17 | Erdungsschraube @
18 | Plast—-Gleitfiifle
19 | Kodier-Tabelle fiir Sendeart, Bandbreite,
Verstirkungsregelung, Vorselektor




1.2. Rilekansicht

3

Nr.| Benermung Symbol Erkl&rung
20 | Batterieanschluf Ap- Bingang
21 | Buchse EXT EXT 24/128
22 | Buchse EXP EXP 2428
23 | Buchsenpaar SCAN SCAN Eingang
24 | Buchsenpaar Bmpfangssperre —"— Eingang
25 | Buchsenpaar NP-Leitung A S=A 0 dBn Ausgang
26 | Buchsenpaar NP-Leitung B G=B 0 dBm Ausgang
27 | Buchge ZF S=2ZF2 =100 mV¥ Ausgang
28 | Buchse NF G-NF~0,8Y Ausgang
29 | Buchse Antenne Y75 Ohm Eingang
30 | Abdeckitlappe Fingangsschrtz
3 | Eingangsschutzlampe %) 12 V/0,1A
32 | Btromversorgung "aktive Anterme" y18 v aktive Antenne
v : passive Antenne
33 | Abdeckklappe Fernschreibanschlufl
34 | Buchze Fernschreiber J1 /40 ma Ausgang
35 | NetzanschluBkabel mit (D) é’
Schutzkontakt-Netzstecker () Eingang
36 | Befestimmgsschravben GehHuseriickwand
37 | Typeehild
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2, Bedien— und Anzeigeelemente
2.1. Mithbrkontrelle

uuuuuuuy
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Funktionen des Umschalters "Mithérkanal" (3)

Wahl der Wiedergabe des NF-Kanals "A" oder "B" ilber:

. internen Lautsprecher (14) oder AnschluBbuchse fiir externen
Lautsprecher (8)

. Kopfhtrer (7) u. (8)

. Recorder (7) u. (8)

. NF-Ausgang (28)

. LED-Zeile (42), wenn "Umschalter LED-Zeile" (2) in
Stellung "Up" ist

NF-Kanal A: fir alle Sendearten
bei B8 u. EEB: oberes Seitenband (+SB)
NF-Kanal B: nur fiir B8 u. ERB: unteres Seitenband (-SB)

Sehalterstellung 1 2 3 4 5 6
NF-Kanael B B A A A B
externer Lautsprecher

oder Kopfhirer (8) x x

Kopfhérer (7)
Recorder (7) u. (8)
LED-Zeile (12) x x x x x x

NF-Ausgang (28)

interner Lautsprecher x x



— Der Steller "Lautstirke" (4)
wirkt auf: . internen Lautsprecher (14)

externen Lautsprecher (8)
. Kopfhsrer (7) und (8)

~ Der Steller "A1-Tonhshe" (5)
ermiglicht die Finstellung der Mith&rtonhshe von ca.
500...1200 Hz (Telgrafiezeichen auf ZF-Mitte),

= Der Steller "HF/ZF-Verstirkung" (6)

erlaubt: + bel den Regelungsarten GC3 und GC4 die Finstel-
lung des Einsatzes der automatischen Verstir—
kungsregelung (Schwellwert entspricht
Fy= 0...120 4B (uV))
bei der Regelungsart GC5 die manuelle Einstel-
lung der Verstirkung des Signalweges
(Umschalter LED-Zeile (2) in Stellung "UJ auf
NF-Nennpegel 0 dBm pegeln)

2.2. Pegelkontrolle
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-~ Die Lichtemitterdiode """ (41) zeigt die Trigersynchroni-
sation bei R3E und EHSE an.

- Die LED-Zeile (12) ist ein mit dem "Umschalter LED-Zeile (2)"
umschaltbarer Anzeigeindikator.

Symbol | Skala Teilung Bedeutimg

B (26), je nach Stellung des Umschalters
M4 thirlanal" (3)

By 0...120 dB (V)| 10 AB/ILED | GC1, GC2: Empfangspegel
GC3, GC4: Schwellwert fiir den Regeleinsatz
GC5 : Aguivalenter Empfangspegel, »
der Nennausgangspegel erzeugt '
2 Fxd + 300 Hz 50 Hz/LED ||. Darstellung der Kennfrequenzen bel
F1B-Empfang
Afx2 | + 600 Hz 100 Hz/LED

. Abstimmmg symmetrisch zur mittleren
Diode

- YD [



2.3, Tastenfeld

BXY | 0D | B | gc | SBL 7 8 9‘"”'E:§::ghnung
00 |68 [62 | 67 | 76 37| B 8 st ennsde
EXYT (SCAW |Scam| ar | » & ” 6 | (hexadezimal)
FCT | Fer
20 | 61 | 6c | 68 | &6 3 | 35 | 36

4 2 3 r.:é

31 32 33 "

CALL |CALL [CALL | 570 | ® o | —Ef}-

99 | 98 "
21 | 22 |63 | 73 | 65 30 | 28 | 3 a

HHM&H%“““(13)ii::i:rrrf""""”r'ji'rrj )

Das Tastenfeld verfiigt iiber
- 11 Argumenttasten (0,1,...9,.) und 1 Drehknopf (+,-)
= 12 Funktionstasten:

]
=
=

EEEEE

| a
=3 || =
(=0 i

e

[
-

i
|| o=
=
= e
o
e

ts
e
=

=
H
W
[os]

Frequenz
Frequenzschritt fiir Drehknopf
demodulierbare Sendeart
Bandbreite (ZF2-Filter)
Regelart

Vorselektor

Kanalaufruf
Kanalprogrammierung
Schnellzugriff zu Kanal 98
Schnellzugriff zu Kanal 99
Zyklischer Suchlauf
Umschaltung auf Bedienart EXTERN/Adressierung

- 2 Operationstasten:

=]

Abschlull
Empfang

- 2 Programmiertasten:

[SCAN=76T) -

EXT-FCT

Suechlauffunktion
Funktion fiir die externe Bedienung
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2.4, Codiertabelle

e D e -1 I O [T
Mop | a1 | A3 | B3 |93 |BS| B8 | FO| I KU
B (0,15 0,6 (0,75 (1,75 |3,4| 6 | +3 [ -3
T i W A o

SEL | 0/1 = AUS / EIN

Ammerkung: Bel den nachstehenden Geriteausiiihrungen
gind folgende Seitenbandfiltervariamten

eingesetzt !
Typ HF-Kanal B7 B8
EKD 5’11 ﬂ,Eﬁ-«-j kHz +3 -3
EKD 512 |0,3...6 kHz +6 -6 8

HOD

Die Bezeichnungen der zu demodulierenden Sendeart entsprechen
der TGL 39683 (nach CCIR-Empfehlung 507 von 1978). Zur tber—
aiecht sind in der Tabelle nur die ersten beiden Merkmale
angegeben, z.B.:

A1 fiir A1A oder A1B | amplitudengetastete Telegrafie

J3 fiir J3E Einseitenband-Telefoniemit unter-
driicktem Triger

Insbesondere erliutert werden:

BRB fir BRBE swei unabhingige Telefonie-—Seitenbinder i«
mit Ubertragung eines Trigerrestes =

F fir F1B . Frequenzumtastung, Fernschrelben

F/0 w4 am Fernschreiberausgang (34) 40 mA

Linienstrom, Abstimmung mit Hilfe
der LED-Zeile (12),

ry" " Demodulation mit normaler Zuordnung,
der Kennfrequenszen:

f Zeichen =f Pause

i . Demodulation mit invertierter Zu-—

ordnung der Kennfreguenzen:
f Zeichen <f Pause

w3



B

Die ZF2-Filterbandbreiten werden in kHz angegeben.

B=9 bedeutet: Der Empfang ist gesperrt

Hinweis: Am Steuereingang"Empfangassperre'"wird die gleiche
Wirkung erreicht (Buchsenpaar 24).

GC

I automatische Regelung, kurze Aufwirtsregelzeitkonstante (0,3 s)
_I“_"L ] ] , lange n {# E)
1 kombinierte " , kurze " (0,3 s)
1 RE . ", lange 4 (4 8)
Ji manuelle "

SEL

. Der Vorselektor wird vorzugsweise in der Stellung "EIN" be-
trieben.

. Wihrend des SCAN-Betriebes wird automatisch auf "AUS"™ (Breitband)
geschaltet.
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e ﬂ.HZEj,ge

(9) I—— ) S
o \HIH] EABIFHEIEH
BXT MOD B XAz

Stelle 10 9 8 7 6 5 & 3 2 14

Die Lichtemitterdiode "EXT" (9) zeigt die Bedienarten an (siehe
auch 4,2.),

Ea bedeuten:

dunkel Ortsbedienung eingeachaltet
blinken Bedienart "Extern" eingeaschaltet, keine aktive Gegen—
stelle

leuchten Bedienung "Extern" eingeschaltet
Die 10stellipge 7-Segmentanzeige (10) zeigt alle Bedien-
operationen an.

Yorzugswelse sind die Anzelgestellen folgenden Funktionen
zugeordnet:

Stelle Funktion

T ewi T Frequenz in kHz

8 Empfangszustand (E = Empfang, sonst dunkel)
9 ZF2=-Bandbreite

10 demodulierbare Sendeart

Diesee Format wird NORMALANZEIGE genannt.
o



3. Ortebedienung

3.1. Allgemeines

— Naoh dem Einschalten (Geriteschalter (1) EIN) oder nach einem
Netzausfall ist der Empflnger sofort aktiv.

En werden die Bedienart und die Empféngereinstellung ange-—
zeigt.

= Die Ortsbhedienung ist nur bei dunkler Lichtemitterdiode
"EXT" (9) mbglioch. Auf "Ort" kann durch gleichzeitige Be~
titigung der Tasten [EXT| + _EKT-PKTI geschaltet werden.

- Dag Pringip der Bedienung
Nach der Betitigung einer Funktionstaste folgen die Ein-

". stellungen mit den Argumenttasten. In der Regel (bei mehr-
stelligen Argumenten) wird danach ein AbschluB (Operations=—
taste) bentitigt damit die neuen Einstellungen und Pro-
grammierungen wirksam werden.

- Beispiele:

Funktion Argumente Operation | Wirkung
@ m @ Empfangsfrequenz
123.00 kH=z
Demodulationsart R3

(nach Codiertabelle)
ZF2-Filter (+SB)
wird automatiseh ge-
wdhlt

i- @l Regelungsart: "Hand-

regelung"

-~ Fiir 99 Empfangekanile kinnen die Frequenz (F), Demodulations-
art (MOD) und ZF2-Bandbreite (B) als Daten programmiert
und kontrolliert werden, ohne den aktuellen Empfang zu
unterbrechen,



Eine besondere Zuordnung haben vier Kanlle:

Kanal Zuordnung

96 Piir Frequenz—-SCAN (Mode 0) F min, MOD und B

97 " " F max

a8 Es kann sofort gerufen werden (CALL 98)

9g Es kann sofort gerufen werden (CALL 9%9) mit der be-
sonderen MUglichkeit, alle anderen Bedienungen zu
unterbrechen (RESET-Funktion), z.B. fiir eine Notruf-
freguensz.

= F + dF ist als quasikontinuierliche Enderung der Empfangs-
frequenz bei beliebiger Schrittweite mit dem Drehknopf méglich.

-

— Der zyklische Suchlauf éEEET ist fiir berwachungsaufgaben
vorgesehen. Er wird mit einem Punkt nach dem "E" angezeigt.
Die Suchlauffunktionen [SCAN-FCT| wie Verweilzeit, Mode
(Frequenz—SCAN bzw. Kanal-SCAKX) und Suchbereich (F min, MOD,
B, F max und 4F bzw., Kanalanzahl und Kanalreihenfolge)

miizgen vorher programmiert werden.

- Der Eingang SCAN (23), befindlich an der Ger&dteriickseite, kann
benutzt werden, um den Suchlauf direkt zu stoppen. Dieses
Steuersignal kann durch ein externes Gerit nach Auswertung
der empfangenen Signale erzeugt werden, z.B. Selektiviuf-
auswertung.

Der Haltzustand des SCAN wird durch die Anzeige "F."
gignalisiert.

3.2. Tastaturbedienung
3.2.1. Funktionstasten

Frequensz

Anzeige: Normalanzeige

Eingabe: — Frequenz in kHz mit 2 Stellen hinter dem Komma, im
Bereich 0,00 bis 29999.99 kH=z.
— Jede Bingabe ist wollstindig, d.h. fiihrt zur Normal-
anzelige,; wenn
a) 2 Stellen nach dem Punkt eingegeben wurden,
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b) mach der Bingabe von |EJ

¢) nach der Eingabe von
- Yariation der Empfangsfrequenz (d.h. Normalanzeige
mit B) mit dem Drehknopf (5%) F+dF bzw. P-dF

Beispiele: [I] D El @ Prequenzeingabe 17 klz
E] L—ﬂ E' Frequenzeingabe 17 kHg
@ E Frequenzeingabe und
Empflngerainutellung
auf 17 kHz

Frequenzsohritt fur Drehknopf (% )

Anzeige: d auf Stelle 8, Frequenzsehritt in kHz auf den
Stellen 1 bis 7

Eingabe: Frequenzschritt in kHz, wie bei [El
Beispiele: @ D@ Schrittweite betriigt 0,3 kiz

@ E' E| Schrittweite betrlgt 5 kHsz

I Demodulierbare Sendeart

Angeige: In Normalanzeige auf der Stelle 10
Eingabe: Eine Ziffer im Bereioh 1 bis 9 (e. Codier-Tabelle
Pkt. 2.4.)
Anmerkung: - EI hz,tr, nicht notwendig
~ Automatische Vorwahl einer geeigneten Bandbreite
fiir den Kanal A,
= Beil MOD 5 und 6 wird fur den Kanal B ein Filter
fest geschaltet.

— 99 (&



Codierung: 1 | 2 3 4 5 82 7 8 9

MOD A4 A3 R3 J4 EHB BB F/0 | F/IL FA]

Vorwahl-B | 0,4 | 6,0 +5B +5B und —SB 0,75
(kHz)

Beispiel: [MOD] [2], es wirdA3E mit Vorwahlbandbreite 6 kHz gewshlt

Eﬂ Bandbreite (ZF-Filter)

Anzeige: In Normalanzeige auf der Stelle 9
Eingabe: Eine Ziffer im Bereich 1 bis 9 (s. Codier~Tabelle
Pkt. 2.4.)

Anmerkung: bzw. @ nicht notwendig

Codierung: 11 M2l el [ 4 L 5 ] 6 | T | 8 | 9;
B(kHz) 0,15 | 0,4 | 0,75 | 1,75| 3,1 | 6,0 | +5B |-SB |4 |

oo Bedeutung: Empfinger ist gesperrt
SB  bei EKD 511 0,25...3,0 kHz
bei EKI 512 0,3 «+:6,0 kH=

Beispiel: , entspricht einer Bandbreite von 0,75 kHz
(+ 0,375 kHz)

5,6 Kanal A: +SB
Kanal B: -5B

Anmerkung: B = 7: bei MOD

B = 8: bei MOD 5,6 Kanal L: Aus

¥anal B: -SB

s i) e
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Regelart

Anzeige: . GC auf den Stellen 8 und 7, Argument auf der Stelle 1

. Zahlenwert 0...63 auf den Stellen 9 und 10 mit Punkt

fur 5 EY in aB (uV), s. Pkt. 2.2., Aufldsung 2 B,
Genauigkeit =+10 4B

Beispiel: Anzeige "22." bedeutet 44 4B (uV)

Eingabe: [Eine Ziffer im Bereich 1 bis 5 (siehe Codier—Tabelle
Pkt. 2.4.)

Anmerkung:- E—-:I bzw. nicht notwendig.
= Wirkt direkt auf den laufenden Empfang.

Codierung: 4 2 3 4 5
oo 0 e o o e ol o

Beispiel: @] y €8 wird Handregelung gewdhl.

Vorselektor

Anzelge: SE auf den Stellen 8 und 7, Argument auf der Stelle 1.
Eingabe: 0 oder 1 (siehe Codier-Tabelle Pkt. 2.4.)

Anmerkung: - bz.w. nicht notwendig.
= Wirkt direkt auf den laufenden Empfang.

Codierung: 0 Vorselektor aus
1 Vorselektor ein

Beispiel: E’ Vorselektor aus

Ty, LU



Kanalprogrammierung

Angeige: S auf der Stelle 8
EBingabe: - Kanalnummer im Bereich 0 bis 99. Die Anzeipge erfolgt
auf den Stellen 1 und 2. Eine Korrektur ist direkt
méglich.
~ Mit [~] erfolgt die Programmierung des gewiinschten
Kanals, d.h., F, MOD und B werden als Kanaldaten
geapeichert. Gleichzeitig werden diese Kanaldaten
angezeigt.
- Mit erfolgt sowohl die Kanalprogrammierung als
auch die Bmpfingereinstellung mit entsprechender
Anzeige.

Anmerkung:— Die Bedienfolge E'] entspricht .
- Folgt nach kein Argument, wird das Argument
bei[=]oder [E]automatisch 0 gesetzt.

Belspiele: Kanal 3 ist programmiert und wird

empfangen,

E Kanal 12 ist programmiert.

CALL Kanalaufruf

Anzeige: ¢ auf Stelle 8
Eingabe: — Kanalnummer im Bereich 0 bias 99. Die Anzeige der
Kanalnummer erfolgt auf den Stellen 1 und 2.
Eine Korrektur ist direkt miglich.
- Mit ‘E] erfolgt die Normalanzeige des
gerufenen Kanals.

- Mit erfolgt die Normalanzeige des gerufenen
Kanals und gleichzeitig die Einstellung des
Empfingers.

Anmerkung: - Kanalnummer 0 = C0O ist die Empféngereinstellung
und wird durch E auf der Stelle 8B angezeigt.

T e
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~ Folgt nach [CALL] kein Argument, dann wird hei[:]
oder das Argument automatisch 0 gesetzt.

Beispiel: CALL [:][:] Kanal 9 wird gerufen (nur Anzeige)}
CALL E] Eanal 43 wird gerufen und
empfangen
CALL 98 Schnellzugriff auf Kanal 98
Anzeige: Normalanzeige mit E

Anmerkung: Kanalegchnellzugriff, ersetzt die Bedienfolge

cazy]  [9] [8] [E]

|CALL 99] Sehnellzugriff auf Kanal 99
Anzeige: Normalanzeige mit E

Anmerkung: - Kanalschnellzugriff, ersetzt die Bedienfolge

ast] [8] [8] (2]

= Bewirkt zugleich RESET, d.h. unterbrieht SCAN,
stellt auf Suchbereichsanfang, schaltet auf ORT
und SEL =1

Achtungl Fiir besondere Anwendungen kann dieser RESET-Zugriff
durch Trennen der Létverbindungen 01-02 auf der
Leiterplatte "Ein-Ausgabelogik' aufgehoben werden.

iSG#Hl Zyklischer Suchlauf

Start/Stop-Taste

a) Start
Anzeige: Normalanzeige mit E. (beachte Punkt hinter dem E)

w F =



Wirkung:

b) Stop
Anzeige

Wirkung:

¢) nach Stop

Beiapiele:

ol
L
ko
=

SCAN

oCAN

SCAN

EREHEEE
i =

=]

Hinweis:

Zyklische Verinderung der EmpfHngereinstellung

entsprechend der Programmierung mit |SCAN-FCT

schaltet automatisch auf SEL = 0.

Normalanzelge mit E
Stop des Suchlaufes
schaltet automatisch auf SEL = 1.

Korrekturen mit , 3 ’ “'?+

miglich, mit Start weiter beim nichsten
SCAN-Sehritt.

Nach Betdtigung der Taste [Eﬂ oder nach RESET
startet der SCAN am Suchbereichsanfang.

Mit |SCAN-FCT| wurde Frequenz-SCAN gewlhlt
Start bei F min, MOD, B aus Kanal 96
Stop bei Fn

Verinderung wvon MOD
Fn + 4F
Start bei Fn +AF mit MOD und B aus Kanal 96

Stop bei Fm

Start bei F min, MOD, B aus Kanal 96

Beim stoppen des SCAN mit dem Steuersignal
"SCAN-STOP" wird "F." angezeigt.

Aoid
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EXT Master: Adressierung,

Slave: Bedienart EXTERN

Master: Adressierung eines Slave

Anzeige: Stelle Symbol Bedeutung
6 A 1
5 B € Antwortmode codiert
gt o el
21 0...99 Nr., des zuletzt adres-—
sierten Empfingers

Die Signalisierung mit der Lichtemitterdiode "EXT" (9) wird

unter Pkt. 2.5. erldutert.

Eingabe: B achaltet

zykliseh zum ndechsten Parameter

beendet die Eingabe und 18st die Aussendung
der Adressierung aus.

= Empfinger-Nr. E = 0 Eigenbedienung

- Antwortmode

Codierung

E=1...99 Nr. desgs Slave

Antwort des Slave

.1

Reflexion des Zeichens

Anzeige, bel E~Anzeige Frequenz
und Pegel

Anzeige

keine Antwort

Beiapiel: E E’ D E

Empfinger 12 wird adressiert und soll im

Antwortmode

3 antworten.

Slave: Umschaltung auf EXTERN

Anzeige: Mit Lichtemitterdiode "EXT" (9) (siehe 2.5.)

e S



3.2.2. Operationstasten

EE] Absechluf

AbschluBtaste (siehe Beschreibung der Punktions-~ und Pro-

grammiertasten Pkt. 3.2.1.: [F]| , [dH , s e
und Pkt. 3.2.3.).

Diese Taste beinhaltet —= wund stellt gleichzeitig den
Empfinger auf die angezeigten Daten ein, was durch E auf der
Stelle B8 signalisiert wird.

3.2.3. Programmiertasten

Die Reihenfolge der Parametereingabe ist einzuhalten.
Die Weiterschaltung erfolgt mit der Taste [:] .
S0ll ein Parameter nicht verindert werden, so geniigt die

Weiterschaltung zum nichsten Parameter.

[:l beendet die Programmierung

[SGAH FCT Suchlauffunktionen

a) Verweilzeit t

b)

Angzelige:
Eingabe:

Kanalanzahl n

Anzelige:
Eingabe:

Auf den Stellen 1 und 2, auf der Stelle 8 ein A.
t=1...99 in Sekunden bzw. t=0 fiir 0,5 =

(Hinweis: Bei externer Bedienung ist die Zeit =
zwischen 2 Empféngereinstellungen Verweilzeit =~
plus Uhertragungszeit)

[:] Weiterschaltung zur Kanalanzahl

Auf den Stellen 1 und 2, auf der Stelle 8 ein A.
n=0 Prequenz—-S5CAN, d.h. Absuchen eines Fre-
guenzbereiches von F min bis F max in

Schritten A F mit der eingestellten Verweill-
zeit, Modulation und Bandbreite.

=



F min, Modulation und Bandbreite miissen in
Kanal 96 programmiert sein, F max in Kanal 97.

= n=1...99 Kanal-SCAN, d.h. Absuchen von n Kan#len in zu pro-
grammierender Reihenfolge mit der eingestellten
Verweilzeit.

- [:] Weiterschaltung zum Suchbereich

e¢) Buchbereich

~ Frequenz-SCAN
Schrittwelte AF, Anzeige und Eingabe wie bei , auf
Stelle B aber ein A.

® ~ Kanal-SCAN
Anzeige: Erste EKanalnummer auf den Stellen 41 und 2, auf
der Stelle 8 ein A.

Eingabe: - Kanalnummer im Bereich 0...99
- [:]- achlieflt 1. Kanalnummer ab und bringt
2. zur Anzeige, gleichzeitig wird die 1. Kanal-
nummer nach links verschoben.
- Mit den weiteren Kanalnummern wird entsprechend
verfahren.

Anmerkung: Jede Kanalnummer kann vor dem Abschluf mit[:]
gelindert werden.

% d) Programmierende

beendet die Programmierung und bringt die gililtige
Empfingereinatellung zur Anzeige.

Beispiele:

-[seavrer) ] [ Q0 G @D GEE

Ee wird damit eine Verweilzeit wvom 2 s und Frequenz—SCAN
mit AF = 9,75 kHz programmiert.

L A



. o FEBEEE

Es wird in demvorher programmierten Freguenz-SCAN nur AF
in 5 kHz gelndert.

- [EemiEer) BIEE A F ABE EEE L EE

Damit wird der syklische Suchlauf von 4 Kan#dlen in der Reihen-
folge 7, 3, 4, 12 mit einer Verweilzeit von 3 s programmiert.

— ][] {e)[2] [o] <]

Es wird danach nur die 2. Kanalnummer in 10 gelindert.
Die Kanalreihenfolge ist jetzt also 7, 10, &, 12.

- Eomwwen [3] [

Ee wird nur die Verweilzelt in 1 &8 gedndert.

EXT FCTl Funktionen fiir die externe Bedienung

Diese Taste wirkt nur bei Ortsbedienung und nach einer

Tastendruckdauer von ungefBhr 2 Sekunden.

Angzeige: Auf der Stelle 8 ein b; auf den Stellen 7, 6, 5, & die
dazugehtrige Bitrate; auf der Stelle 3 ein E.; auf den
Stellen 2, 1 die dazugehlirige Bmpféingernummer.

Eingabe:

a) Empfingernummer: - n=0 Gerdt ist Hauptempflnger (Master)
- n=1...99 Gerit ist Nebenempfénger (Slave)
- [:} Weiterschaltung sum Parameter Bitrate

b) Bitrate: - n=1 200 bit/=s
- n=2 300 bit/s
- n=3 600 bit/s
- n=4 1200 bit/s
- n=5 2400 bit/e
- [E] HE1teraahaltung zur EmpfEnger-lir.

A



¢) Programmierende

[:]heendet die Programmierung und bringt die gilltige Bunpfinger-
e¢instellung zur Anzeige

Beispiel: [EXT FCT| [1] [+]

Empfénger erhilt die Nummer 413, Bitrate ist 1200 bit/s.

3.2.4. [BXT] + Ricksetzen

—~ Beide Tasten sind gleichzeitig zu driicken, angezeigt
wird "AA"™ und ca. 1,5 s nach dem Loslassen "AO"

= Danach erfolgt automatisch:
- Rilcksetzen auf Ortsbedienung.
- Unterbrechung des SCAN, bei erneutem Start beginnt SCAN
am Suchbereichsanfang.
. Unterbrechung aller Programmierungen,
« SEL = 1
. Anzeige des Empfangszustandes.

— Erfolgt dieser Ablauf nicht, muB eine Kontrolle nach

Pkt. 5.2. vorgenommen werden.

3.2.5. Léschen des Datenspeichers

— Nach dem Doppeltastendruck [EIT[ + ]EIT-FGT| kann inner-
halb von 1,5 s das Argument eingegeben werden. Nach
ca. 2 8 8ind alle Kandle und Programmierungen gelBscht.

= Durch erneuten Tastendruck |EXT| + |EIT—FGT’ erfolgt das
Riicksetzen.

I



4,

Externe Bedienung

#.11

Allgemeines

— Die serielle Schnittstelle "BXT (21)" erméglicht die externe
Bediénung des Empfingers, entweder direkt oder liber ein MODEM.

Sie entspricht den Bedingungen:

TGL 29077, Schnittstelle zwischen Datenendeinrichtung und

Dateniibertragungseinrichtung V. 24/ V. 28,

TGL 26081, Dateniibertragung iiber Nachrichtenkanile.

— Die Verbindung ist als festgeschalteter Ubertragungsweg vor-
zusehen mit den Schnittstellenleitungen fiir die Dateniiber—

tragungseinrichtung (DUE): -
101 Schutzerde

102 Betriehserde-

103 Sendedaten zur DUE

104  EBmpfangsdaten von der DUE

105 Aufforderung zum Senden zur DUE

106 Bereit zum Empfangen von der DUE

— Die Ubertragung erfolgt seriell, halbduplex, asynchron.

Die Zeichen haben folgendes Format:

logisch 1 —.‘Starthlrdl_ﬂ_:_ﬁT_ré T D37 D4

" —— — —_—

[ 1 | ! I

logisch O e [ ISGE 8 e ] S e REABRtnit [ L e P 0

Die Daten sind im ASCII — Code verschliisselt (D0O...D6)
Die Paritit des Zeichens wird auf "gerade" eingestellt.

Mit der Taste |BIT=FCT| miissen programmiert werden:

Bitrate: 200, 300, 600, 1200 oder 2400 bit/s

Empf&ngernummer: 0, 1,...99

- 50 -



Die Empfinger-Nr. Null macht den Empfénger zum Hauptempfinger
(Master).

Er kann nun als Bedlenger#t fiir andere Empfinger (Slave) be-

nutzt werden.

Seine Empfangseinstellung bleibt erhalten. Die Bigenbedienung
ist m8glich.

-~ Die Buchse EXP (22) Expandierung dient der Zusammenschaltung
mehrerer Empfinger als Slave, die ilber ein einziges V. 24 -
Interface, von einem Rechner oder Master, bedient werden

kiinnen.

Zusammenschaltung mit Modem

¥ 24/ ¥ 24/
ET| 101 101 [EXT EXP =T o
Bep- | 102 WP-Uber— 102 | Bup- B
fin- | 103 tragunge- 103 | fun- fiin--
g 106 e 106 | mer [ ><Jger [ ><|
105 105
Rech- o5 Bl P9 o] B s

Zusammenschaltung ochne Modem
¥ 24/

11
102
103

T Ak
B =

51

L

105
106

3

e
]

v
b

I
Bgd

e

4.2. Bedienprinzip

Der Slave wird auf die Bedienart "Extern" (EXT) gestellt, d. h.
- die Leitung 105 wird in den "Ein"-Zustand geschaltet,
- die Empfangsleitung 104 und 106 werden iiberwacht.

B, <



— Der Hechner muBl die Leitung 105 in den Zustand "Ein" schalten
und die Leitungen 104 und 106 tiberwachen, beim Master erfolgt
dieses automatisch mit der Adressierung.

Auswertung der Ltg. 105 und 106 durch die Lichtemitterdiode
"EXTERN" (8):

Zustand LED "Extern"
Aus Blinkt Ein
Ltg. 105 Ltg. 106 "Aus" x
"Aus" Ltg. 106 "Ein" | x
Ltg. 105 Ltg. 106 "Aus" x
TRin? Ltg. 106 "Ein" x

(Fehlerbehandlung siehe Pkt. 4.5.)

— Das Adressierungstelegramm eréffnet den Datenaustausch,

Es enthilt

. die Art der Datenrtickmeldung (Antwortmode) und
. die Nr. des zu bedienenden Empféngers (Slave)

~— Die Antwortmoden sind

Mode Antwort des Slave

1 Reflexion des Zeichens

2 Anzeige, bei der E-Anzeige: Frequenz mit Pegel
3 Anzeige

4 keine Antwort

— Der riickgemeldete Pegel ist derselbe Zahlenwert (0...63),
der im Abtastmoment bei der Bedienung wvon angezeigt
wird, also bei automatischer Regelung 1/2 EY (Antennen—-EMK)
in dB (uV) (Pkt. 2.2.1.)s°
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4,3, Master-Slave-Bedienung

4.3.1. Master-Tastatur/Anzeige

~Die Tastatur des Masters und der Drehknopf werden zur Slave -
Bedienung benutzt, wie bei Ortsbedienung.

Nicht fernbedienbar sind:

Taste Bemerkung
EXT fiihrt zum Adressierungsfeld
BXT-FCT Programmiertaste zur Anderung der Bitrate
CALL 99 « 18t im Allgemeinen Notruftaste des Masters
« wird nur ibermittelt, wenn die RESET-Ver-—
drahtung getiffnet wurde

~Die Anzeilge des Masters hei Eigenbedienung entspricht der Ortsbe-

dienung.

Wenn der Master andere Enpfénger bedient, ist die Anzeige von dem

Antwortmodus abhingig.

4.3.2. Adressierung

~V¥om Master wird ein Slave nach der Wahl der Empfénger-Nr. und
des Antwortmodus mit der Taste [:]adressiert.
Die Reaktion des Slave wird angezeigt.

Beispiel:

.Taste Angzeige

Bemerkung

xx xxA2xP13

Zuletzt wurde der Empfinger im Mode 2
bedient

xx xxA2xEx2

Neue Empfinger-Nr. ist 2

xx xxA2xEx?2

Umschaltung zum Parameter Antwortmode

xx xxA3xEx?2

Neuer Antwortmode ist 3

Eﬂﬂ@ﬂ

73 Exx10000

Anzelige des Empfangszustandes des
adressierten Slave
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Die Adressierung mit[:]ist auch mglich, wenn im Adressierungs—
bild Fehler angezeigt werden, z.B. fiir eine Wiederholung nach

einer Stbrung.

— Die Eigenbedienung des Masters ist mdglich, entweder
. dureh eine Adressierung mit E = 0 oder
. durch dasg Riicksetzen mit dem Doppeltastendruck

Jede Neuadressierung astoppt einen eventuell laufenden SCAN
und schaltet SEL = 1 .

4,%.3., Datenaustausch

- Antwortmode 1

. Der Master vergleicht die gesendeten Zeichen mit den vom
Slave reflektierten Zeichen.

. Bei Best&tigung der Adressierung wird im Adressierungas-
bild des Masters der Punkt gelBscht.

Die Bestidtigung eines Tastendrucks erfolgt durch Anzeigen
auf den Stellen 1 und 2 (vergl. Tabelle 1).

Als Bestdtigung eines Tastendruckes auf die Funktions-
tasten, und zeigt sich eine Dunkelstelle
vor dem Symbol.

Bereits vorhandene Anzeigen werden nach links verschoben.
Auf den Tastendruck folgt zusdtzlich eine Pegel-
riickmeldung, die auf den Stellen 9 und 10 angezeigt wird.

. Der SCAN-Start bewirkt beim Slave eine Pegelriickmeldung
nach jedem Sehritt.
Der Master zHhlt die Weiterschaltungen und zeigt die
Anzahl auf den Stellen 1 und 2 an.
Zugitzliche Pegel kSnnen mit . beil jeder SCAN-Einstellung
abgefordert werden.
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Magter — Tastatur

Haster - Anzeige

Bemerkungen

EE@EE@@

o
=3
=

CAN-FCT
CALL 98
CALL 99

XX x*F
XY —————yd P
AKX ———=xTA

XX ———sweih

Xx ————=%xG0

xx xSE
XX xC
xx - xS
xx xSF

xx xxxC98xE
xx xxx{099xE

f;L. SCAN 38 xxSCxxx0 Start 76 dB(nY¥)
10 xxSCxxx1 1. Schritt 20 dB(uv)
| x3 xxSCxx99 99, Schritt 6 dB(uV)
X% XxxxxxSC Stop
(] ' 12 sy B 24 aB(nv)
[:] XX —————,
-ll XX = |
'lj b &
El XX 9
iﬁ Tl XX —————(
f*\+ XX —————uuph
Bemerkung: - beliebig
x Dunkelstelle
Taﬁalle 1: Anzeigen des Masters in den Antwortmoden 1 und 4
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— Antwortmode 2

. Als Bestitigung der Adressierung folgt die Ubermittlung
des aktuellen Empfangszustandes.
Der Slave zeigt auf den Stellen 9 und 10 B und MNOD an,
der Master jedoch den Pegel, der durch einen Punkt auf
Stelle 9 gekennzeichnet ist.
Auch alle Bedienungen, die am Slave E, E. oder F. in
der Anzeige erzeugen, filhren zu dieser unterschiedlichen

Anzeige.
Beisgpiel:
Slave Master
73 Bxx10000 22, Exx10000

. Bei weiteren Bedienungen folgt die Anzeige des Masters der
des Slave. Im SCAN wird jeder Schritt iibermittelt, =zu-
gitzliche Pegel kinnen mit angefordert werden.

- Antwortmode 3

. Als Best#tigung der Adressierung iibermittelt der Slave
an den Master die Anzeige des aktuellen Empfangszustandes.
Die Anzeigen des Masters und Slaves stimmen auch bei
allen folgenden Bedienungen {iberein.

. Im SCAN wird jeder Schritt iibermittelt. Mit [E| kann die
letzte Anzeige wiederholt werden.

- Antwortmode 4

. Als Protokoll eines Tastendrucks erzeugt der Master
Anzeigen, die in der Tabelle 1 angegeben sind.
. SCAN wird bei Start und Stop gleichermallen angezeigt.
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4,4, Rechnersteuerung

4.4,1., Zeichenvorrat

. Mit der Tastatur des Rechners bzw. durch das Steuerprogramm

miisegen die Code erzeugt werden, die den Tastencodierungen
am Empfinger entsprechen.

ASCII-
Taate Code feichen
[F] 66H £
[aF] 64H d
[M0D) 6BH m
[B] 62H b
[EC] 67H s
SEL 76H v
[cALL] 63H c
IHEE 73H 8
fpH™" "
2| 1
| SCAN 6CH 1
[soan ve1] | e1n | a

ASCLI-

Taste Code Zeichen

- 3BH 3

EI 65H e

[] 2EH .

[:] 30H 0

[9] 398 | 9
Drehknopf

TN 2BH +
o oODH =

Zusitzlich werden Zeichen beniitigt, deren Anwendung im Text

erliutert werden:

04H EOT
41H A
42H B
43H H
44K D

. Im Antworttelegramm miissen folgende Zeichen erkannt werden:

06H ACK
15H NAK
17H ETB
20H Space
3FH ?

45H E
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4.4,2, Adressierung und Beendigung des Datenaustausches

Das Adressierungstelegramm besteht aus 3 Zeichen und wird
als Elock gesendet.
1. Zeichen: Code, der die Art der Antwort bestimmt

Antwortmode Code
1 41H
2 42H
3 43H
4 44H

2. feichen: Bahner—ﬁiffEr der Slave-Nr. im ASCII-Code.
Eine filhrende "0" wird lbermittelt.

3, Zeichen: Einer—-Ziffer der Slave-Nr. im ASCII-Code gﬁ?
Beispiel:

Der Slave mit der Nr. 75 soll bedient werden. Die Riickmeldungen
des Slave sollen im Antwortmode 1 erfolgen.

Das Adressierungstelegramm muf lauten:

41H, 37H, 35H.

Erkennt ein Slave seine Adressierung, so wird ein SCAN unter-
brochen und es wird SEL = 1 gesetzt.

Eine erkannte Adressierung wird vom Slave mit 06H (ACK)
gquittiert. In den Antwortmgden 2 und 3 folgt die Ubermittlung
der Empfingereinstellung.

Der Datenaustausch mit einem Slave wird durch Aussendung des

Zeichens O4H(EQT) beendet.
Der adressierte Slave geht in den Zustand "Nicht adressiert"
und reflektiert in den Antwortmoden 1 ... 3 dieses Zeichen.

'

4.4,3, Datenaustausch

Allgemeines

In einem adressierten Slave kommen die Bedienzeichen nach
ihrer Uberpriifung (Fehlerbehandlung, siehe Pkt. 4.5) einzeln
zur Abarbeitung. In den Antwortmoden 1 ... 3 i1st also stets
die Quittung abzuwarten.
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Das Zeichen 65H (e) wird auch wihrend des SCAN vom Slave be-
arbeitet. Es aktualisiert in den Antwortmoden 1 und 2 den
ibermittelten Pegel. Im Antwortmode 3 fiihrt es zur Wieder—
holung des letzten Datentelegramms.

Antwortmode 1

Ein Bedienzeichen wird nach seiner Abarbeitung guittiert
(Reflexion des Zeichens).

Dem reflektierten Zeichen 65H (e) folgt immer eine Pegelriick—
meldung.

Beim SCAN wird der Start des automatischen Suchlaufes sowie
das Weiterschalten auf die nichsten Empfingereinstellungen
durch das Zeichen 45H (E) signalisiert.

Es folgt die Rilekmeldung des Pegelsn.

Der Pegel wird mit 2 Byte im ASCII-Code iibermittelt, in der
Reihenfolge:

dehner-Ziffer, Einer-Ziffer.

Bei Frequenzinderungen £ 1 kHz folgen diese 2 Byte in einem Ab-
stand von t = 200 ms dem vorangestellten Zeichen.

Beispiele:

45H
udeﬂ55H A 32H, 33H Der Pegel des neuen Frequenz—
' o schrittes im SCAN oder nach
Abarbeitung des Zelichen 65H
betrdgt 46 4B (V)

6CH, |4#5H ~ |30H, 38H Start eines SCAN, der Pegel
£ betrdgt 16 dB (nV)

Antwortmode 2

Nach der Abarbeitung eineslBedienzeichens wird die Anzeige des
Slave im ASCII-Code rilickgemeldet.
Die Ubermittlung beginnt mit der Anzeigestelle 1.
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Wird der Empfangszustand des Slave iibermittelt (E bzw. F auf
der Anzeigestelle B des Slave), so wird statt der Anzeige-—
stellen 9 und 10 (B und MOD) der Pegel des Slave gesendet.
Wird auf den Anzeigestellen 1 ... 6 20 H (Space—Dunkelstelle)
ausgegeben, so bezieht sich die ndchste Ausgabe auf die An—
zeigestelle 7. Folgt dem Space ein Punkt, so bezieht sich
diese Ausgabe auf die Anzeigestelle nach der Dunkelstelle.
Der Pegel wird mit 2 Byte im ASCII-Code iibermittelt, in der
Reihenfelge: Einer-Ziffer, Zehner-Ziffer.

Im SCAN wird beim Start sowie beim Weiterschalten auf die
nichsten Empfingereinstellungen dem Antworttelegramm das
Zeichen 45H (E) vorangestellt.

Bei Preguenzdnderungen = 1 kHz wird der Pegel frilhestens

200 ms nach der Empfingereinstellung fiibertragen.

Filhrende Nullen auf den Anzeigestellen 9 und 10 bzw. als
Zehner=Stelle des Pegels werden nicht iibertragen.

Die Ubertragung endet mit 17H (ETB).

Antwortmode 3

Hach der Abarbeitung eines Bedienzeichens wird die Anzeige
des Slave im ASCII-Code riickgemeldet. Im Gegensatz zum
Antwortmode 2 ist dies bei der Ubertragung des Empfangszu-
standes anstatt des Pegels, die Codierung des Zustandes der
Bandbreite und der Demodulationsart. Im Gegensatz zu den Ant-
wortmoden 1 und 2 entfillt bei Frequenzinderungen = 1 kHz

die Verzdgerung der Aussendung.

Die iibrigen Bedingungen des Antwortmode 2 gelten entsprechend.

Antwortmode 4

Im Antwortmode & werden vom angesprochenen Slave weder die
Adressierung noch die folgenden Bedienschritte gquittiert. Der
Slave ist 4 ms nach der Adressierung bzw. 7 ms nach einem Be-
dienschritt wieder empfangsbereit.
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o5 Fehlerbehandlung

4.5.1. Fehlerbehandlung des Slave

— Bedienfehler "Fi"

. Ein Zeichen wird richtig empfangen, kann aber nicht ver-—
arbeitet werden.

. Der Slave sendet in den Antwortmoden 1 ... 3 das Zeichen
15H (NAK).

. BEin angeschlossener Master schreibt "F1" auf die Anzeige-
stellen 9 und 10,

- Ubertragungsfehler "F2"

. Ein Zeiohen wird nicht richtig empfangen. Es werden Stop-
und Paritdtsbitfehler erkannt.

. Der Slave sendet in den Antwortmoden 1 ... 3 das Zeichen
3FH (?).

+ Ein angeschlossener Master schreibt "F2" auf die Anzeige-
stellen 9 und 10,

- Leitung 106 AUS

. Eine inaktive Leitung 106 an der Buchse "EXT" (21) des
Slave filhrt zum Blinken der Lichtemitterdiode "EXT".

» Beim Versuch zu senden oder zu empfangen schaltet sich der
Slave in den Zustand "Nicht adressiert".

— Ausfall der Stromversorgung

. Nach einem Ausfall der Stromversorgung stellt sich ein
auf "EXTERN" stehender Slave auf den Zustand "Nicht

adressiert" ein.

4.5,2, Fehlerbehandlunz des Masters

- Fehlbedienung "F3"

« Ist der Tastendruck am Master eine Pehlbedienung, so wird
der Code dieser Taste nicht gesendet und "F3" auf den
Anzeigestellen 9 und 10 angezeigt.
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Beispiel:

Befindet sich der Slave im SCAN, so werden nur die Tasten
SCAN| und angenommen, d.h. die Betdtigung der anderen
Tagten ist eine Fehlbedienung.

Hinweis: Die Adressierungstaste wird grundsitzlich ange-
nommen, wenn die Programmierungen |EXT — FCT|und
|SCAN ~ FCT| abgeschlossen sind.

— Ubertragungsfehler "F4"

Der Master erkennt in der Antwort des Slave Stop~ oder Paritédts—
bitfehler bzw. fehlerhafte Zeichen und zZeigt das mit "F4" an.

~ Fehler nach O04H (EQT) "F5"

Zur Abmeldung eines bisher adressierten Slave sendet der
Master O4H (EOT). .

Bestitigt der Slave in den Antwortmoden 1 ... 3 dieses Zeichen
nicht, so zeigt der Master den Fehler "F5" im Adressierungs-—
bild an.

Durch Bedienung der Taste wird eine neue Aussendung O04H
erzeugt. Nach der 5. Wiederholung erfolgt die gewiinschte Neu-

adressierung,

- Leitung 106 AUS "F&"

Wenn die Leitung 106 inaktiv ist, blinkt die Lichtemitterdiode
YEXTM.

Beim Versuch zu senden oder zu empfangen erscheint das Adres-
sierungsbild mit der Empfinger—Nr. 0 (Eigenbedienung) und die
Fehleranzeige "F6&".

Die Lichtemitterdiode "EXT" wird geldscht und die Leitung 105 in
den Zustand "AUS" geschaltet.

~ Leitung 104 START "F7"

Frkennt der Master beim Senden oder Empfangen von Zeichen eine
stdndig auf logisch 0 (Start) liegende Leitung 104, so wird
"P7?" angezeigt, d.h. es liegt ein Pehler in der V.24 -
Sehnittstelle vor.
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= Adressierungafehler

Ist die Antwort des Slave auf das Adressierungstelegramm
(3 Zeichen) fehlerhaft, dann erscheint als Masteranzeige das
Adressierungsbild.

Durch Betdtigen der Taste (BXT| wird eine Neuadressierung
veranlafBt.

- Keine Antwort

Wird eine Adressierung oder Bedienung nicht bestitigt, so bleibt
die Anzeige dunkel.

Mit der Taste ist eine Neuadressierung zu versuchen.

- Ausfall der Stromversorgung

Nach einem Ausfall der Stromversorgung zeigt der Master die

letzte Adressierung an. Mit der Taste [:] kann sofort eine
Adressierung erfolgen.

5. Funktionskontrolle des Empfidngers

dur Bestdtigung der Funktionsfihigkeit bzw. zum Erkennen evtl.
Stérungen werden folgende Funktionskontrollen empfohlen:

5.1. Netz— bzw. Batteriebetrieb

. Geridte-Sechalter (1) "EIN"
Die Empfénger—Anzeige meldet sich mit dem letzten Empfangs—
zustand.

« Netzstecker (35) fir = 1 min ziehen.
Empf&nger arbeitet bei anliegender Batteriespannung ohne
Unterbrechung der Funktion weiter.

. Gerdte-Schalter (1) fiir = 1 min "AUS"
Nach wiederholter "EIN"-Schaltung folgt gleiche Empfinger—
Anzeige wie vorher und Fortsetzung der Funktion.

. Bel fehlender Anzeige:
Gerdtesicherungen kontrollieren und gef. erneuern
(siehe Pkt, 6.1.)
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5.2+ Bedienung

- RESET

Mit der Taste |CALL 99| wird zugleich RESET ausgelist, d.h.
Ortsbedienung und Empfang auf Kanal 99.

Treten diese Wirkungen nicht ein, muB repariert werden.

Hinweis: L&tbriicke 01 = 02 auf der Leiterplatte "Ein-Ausgabe-
logik" muB geschlossen sein. (Auslieferungszustand
des Geridtes).

- TEST
. Nach gleichzeitigem Betdtigen der Tasten !EKT| + [EKT*FGﬂ
erfolgt eine Kurzpriifung, ob alle ROM — Schaltkreise gelesen

werden, alle Tastenkontakte getffnet sind und der serielle i
o
Dateneingang im S5T0P-Zustand ist.
Ist dieser Test in Ordnung, so wird "AA" angezeigt.
Nach dem Loslassen dieser Tasten werden "AO" und danach der
Empfangszustand angezeigt.
Weitere Bedienungen sind miglich.
. Im Pehlerfall weisen typische Anzeigen auf mbgliche Ursachen
hing
Anzeige Fehlerhinwels
01 . EPROM 1 kann gelesen werden, ein anderer ist defekt
5 Mitkann fortlaufend zur Anzeige der nichsten
EPROM-Nr. geschaltet werden.
. Die Anzeige fiir den defekten EPROM weicht von der
fortlaufenden Reihenfolge ab.
20 Fehler im V.24-Interface, der Dateneingang befindet
sich im Startzustand
7" Ein-Ausgabelogik ist defekt
Tastencode Taztencode von einer oder von mehreren defekten
Tasten wird angezeigt
AA Wenn diese Anzeige stehen bleibt,; ist |EXT-FCT
defekt.
A4, .. AO Wenn dilese Anzeige zur Empfangsanzeige fihrt,
weitere Bedienungen aber nicht miglich sind, ist
dofelt:
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= PESDAT Fakiob

. Nach dem Leoslassen der Tasten |EXT + |EXT-FCT| k¥nnen

innerhalb von 1,5 s die Argumente 1 ... 6 eingegeben werden,
um Test 1 ... 6 zu starten.

. Der aufgerufene Test wird angezeigt: A1 ... A6,

» Das Rilcksetzen wom Test zur Ortsbedienung erfolgt, indem

wieder die Tasten EIT| + |EXT-PCT| gedriickt werden.

. Es bedeuten:

A1 = Anzeigetest
3ind alle 10 Stellen'der 7-Segmentanzeigen 1.0., miissen
automatisch 10mal die "8." erscheinen und die Licht-—
emitterdiode "EXT" (9) blinken.

A2 -~ Tastentest
» Br erm¥glicht eine Kontrolle aller Tasten und des Dreh-
knopfes,
+» Nach Bedienung einer Taste erscheint der entsprechende
Tastencode (s. Pkt. 2.3.).

» Wenn der Empfinger nicht mit anderen Empféngern oder
einem Rechner gekoppelt ist, dann wird dieser Tastencode
Tir MeBzwecke zyklisch gesendet.

Bxz/403007: ¥xalilio 19 T2l 30 4 D5 [6-fe -8 47 0!
105 I ] F_I_

A3 ~ A/D-Wandler Test
« Er priift die A/D-Wandler der Spannung zur Empfangs-

pegelanzeige. Es wird eine Dezimalzahl zwischen
00 und 63 angezeigt.

« Bel GC 5 und Test 3 kann mit dem Steller (6) 42( =
dleser Spannungsbereich kontrolliert und zum Vergleich die
EY ~ Anzeige mit der LED-Zeile (12) becbachtet werden.

Beispiel: 40 dB (uV) werden als 20 angezeigt.
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AL - RAM-Test

AS ~

A6 ~

5.3. Bmp

Vorsicht!

ROM-Test

Wenn alle
sonst F 1

Teat l¥scht alle Kanile und Programmierungen.
Es erscheint FF, wenn der RAM in Ordnung ist.
F1 bzw. F2 bedeuten, RAM 1 bzw. RAM 2 sind
defekt. Der Test lHuft ca. 2,5 min.

EPROMs in Ordnung sind, dann erscheint FF;
bzw. F2, F3, F4 entsprechend der Nummer des

defekten EFPROMs.

Stellenspeichertest

Dieser Test ist zur Priifung der Steuerausginge der

“
o

Bedieneinheit bei Reparaturarbeiten entsprechend der

Serviceunterlage vorgesehen.

fang

— Bei automatischer Regelung (GC1), mit Vorselektor (SEL 1),
wird mit dem internen Lautsprecher wie folgt kontrolliert:

Einstellung Kontrolle
(Mith8ren mit internen Lautsprecher
MOD | B F (3)((11)] (14) und EKopfhdrer (7))
1 2 [B———000| A 0 |Mithdrton mit (5) verdndern, ca. 500
: bis 1200 Hz
2 6 |[E=——————| A 0
3 7 |Bme—mee— | A 1 ﬁh
3 8 |E- - A 1 Empfang eines Zweiseitenband- —
S
4 7 |B=————e -| A 0 Rundfunksenders
4 8 |[E=————— - A 0
5 |7 |B—=—==—|4,B| 1
5 8 |E=======| B 1
6 7 |~ A 0 |
7 3 LA
A 0 Umtastung des MithSrtons, Anzeige der
Kennfrequenzen
8,9 |3 E-llu- A | 0 |Funktion des Fernschreibers

1) Sender mit bekannter FiB-Modulation (Baudrate und Zuordnung
der Kennfrequenzen)
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~ Bei fehlender Empfindlichkeit wird folgendermaBen kontrolliert:

. Vergleich der Eingangspegel Ey an der LED-Zeile (12) mit
SEL 0 = Einstellung

. Bingangsschutzlampe (31) kontrollieren (sizhe Pkt. 6.2,)
. Antennenanschlufi (Y ) am Einschub kontrollieren (29)

— Bei gestérter Fernschreibfunktion wird wie folgt kontrolliert:

Einatellung Kontrolle
LED-Zeile (12) Bu (34)
MOD | B F (2)| JIITITITIITII 3= 2 =
7 |3 |B-——-000] £x1| | I | 36...44 mA -15 ¥
7 |3 |BE-===000| fx2| || I : 36...44 mA -15 Vv
% 8 |3 |B——025| £x1/ (I ! ; 0 mA 0V
b 9 (3 |B———a25|ext| [l 0 | 36...44ma | 15V
8 |6 |E~——=050| £x2 i¥ | ! 0 mA ov
9 |6 |B-——-050|£x2 || | I 3.4 mh | | 15 ¥
8 |9 |E-——050] £x2| !! # i 36.. .44 mA -15 V
16 | x | B====000 | £x1| I | | 36...44 mA -15 V

2) Die Kontrolle des Schreibstroms mittels Anzeigeindikator
ist auch direkt am Fernschreiber méglich.

5.4. Bandbreite
Die DurchlaBdimpfung wird wie folgt kontrolliert

Empfinger-Einstellung: [SEL| "o", [Eg "5"  Umschalter (Ejzﬁyhg
Mithsérschalter (3): Kanal A

1‘ Nenn— Einstellung Kontrolle
i Bandbrelte MOD B 'y
0,75 kH=z 7 3 E——000 Bei B3 auf 0 dB pegeln
mit Steller £ :(6)

0,15 kHz 7 1 | Bee—anl ]
0,4 kHz 7 2 E--—000 Kontrolle der
1,75 kHz 7 4 | B=——000 , zuldssigen
3,1 kHsa 7 2 B-——000 Abweichung:
6,0 kHz i 6 E-———0Q00 $ 2 LED-Schritte
-SB 7 8 | B=——1.00
+SB 1) 6 g e gl

1) Mith8rschalter (3): Kanal B
= s




5.5. Verstirkungsregelung

Kontrolle der Aufwirtsregelzeitkonstante und des Anzeigebereiches
der LED-Zeile (12) wie folgt:

Empfinger-Einstellung: Han. e LELH AN anas non

Umschalter (2): E Y,
Empfang eines Zweiseitenband-Rundfunk-

senders
Einstellung ' Kontrolle o
Art der |£x(6) LED-Zeile | TEST A3 | Eigenrauschen hérbar
Regelung dB (pVv)
GC 1 = n % 0,5 8 &

2 i n -3 3=

3 o 120 60 - nach

3 = n S 0,5 8> Abtrennen

4 e 120 60 - der Antenne

4 %) n g 3s

5 ot 120 60 -

5 o 0 00 Zia

n & Antennen-EMK des eingestellten Senders

&
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6. Verhalten bei StSrungen

- HuBere Fehlerquellen sind durch Kontrolle der Anschlufileitungen
bzw. der Peripheriegerite auszuschliefBen.

- Kleinere Stérungen kdnnen vom Bedienpersonal selbst behoben
werden (z.B. Auswechseln von Geritesicherungen und Empfinger-
Eingangaanhutzlampan; die Bestandteile des Zubeh@irs sind).

6.1. Auswechseln von GerZtesicherungen

Lisen des Einschubes (4 rot gekennzelchnete Befestigungs-
schrauben (16)) und nach Entriegeln der seitlichen Sperrklinken
herausheben aus dem Gehiuse.

" Achtung! Einschub kann erst weiter entfernt werden, wenn
Antennenverbindungskabel wvom Einschub getrennt wird.

Netzeinepeisung 220 V |~12? v
F 1001 T 315 T 630 || TGL
P 1002 T 315 T 630 || 0-41571
Betriebasspannung F 5101 ¥ 2
+5 V, #+18 ¥
Batteriespannung A2-8 (8 Amp.}1) TEL 11135

1) Im Sicherungskasten des BatterieanschluBkabels befindlich

6.2. Auswechseln der Empfénger-Eingangeschutzlampe (31)

1‘ — Zum Auswechseln der defekten Lampe H 0001 (MZL 12 V/0,01 A

F 8,5 TGL 9816) Abdeckplatte (30) an der GehHuseriickwand
lésen.

- St8rungsursache beseitigen, (z.B. in Sende-/Empfangsanlagen:

bessere Entkopplung zwischen Sendeantenne und Empfangsan—
tenne ).

6.3. Funktionsausfall

Zur schnellen Wiederherstellung der Verfiigbarkeit des Empfingers
empfehlen wir den Austausch der defekten Baugruppe (Ersatzbau-
gruppen entsprechend EBrasatzteilliste E7).
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Die Ermittlung der defekten Baugruppe erfolgt entsprechend
den Angaben in der Serviceunterlage 1340.042-01700 Su

bzw. =91700 Su.

Reparaturen diirfen nur von gerlitespezifisch geachulten Fach-
kriften durchgefiihrt werden.

Achtung! - Die Kassetten der Empfénger-Typreihen EKD 500 und
EXD 300 sind gegeneinander nicht austauschbar.
Es ist darauf zu achten, daB nur Kassetten mit
gleicher Zeichnungs-Nr. ausgetauscht werden.
— Die Stromversorgungsteile der Empfinger-Typreihen
EKD 500 und EKD 300 sind gegeneinander austauschbar.
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IV. Wartungsvorschrift

Der Empfinger erfordert fiir die langfristige Erhaltung der
Funktionsefihigkeit aufler einer jdhrlichen Kontrolle der Fre-
gquenzgenauigkeit keine turnusmifiig durchzufithrenden Wartungsa-
arbeiten.

Der fiir die Stlitzspannung verwendete eingebaute NiCd-Akku
wird sowohl bei Netz- gl# auch bei Batteriebetrieb mit einer

Erhaltungsladung versorgt und sollte nach etwa 5 jihriger
Betriebszeit erneuert werden.

Kontrolle der Freguenzgenauigkeit und Korrektur des Frequenzfehlers

~ Einschaltzeit des Empfingers mindestens 2 Stunden.

~ = Empfang einer Normalfrequenz-Aussendung, z. B. 10 oder 20 MHz
W! oder eines bekannten Senders mit genauer Frequenz.

- Empfinger—-Einstellung: [:] entspr. Frequenz (fH}
W
II "
g
Steller p2~(4) ~Y
Steller P as(6) Y

« Die Lautstlirke des Rauschsignals schwankt im Rhythmus des
Frequenzfehlers.

. Zulipaiger Frequenzfehler: AT "5, 1ﬂ—?
N

d.h. bei fH = 10 MHz: Af = 5 Hz
= 20 MHz: Af = 10 Hz

— Korrektur des Empfénger-Frequenznormals (TCX0)

. Der Empfinger-Einschub ist {lber ein 30poliges Adapterkabel
(Zubehdr) zu betreiben.

« Die Schwebungsfrequenz ist mit W 2410 auf Minimum einzu-
stellen.
(Der Abgleich mit W 2410 erfolgt an der Kassettenriickseite

"Frequenzaufbereitung 2°mit enteprechend kleinem Abgleich-
schraubendreher)
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Zubehr zum Empfinger EKD 500

Lfd.Nr. [Stilekzahl

Benennung

1

o =1 v = g

Q
10
11
12
13
14
15
16
17
18

19
20
21
22
23
24

25

26

Zu 7) Zum Herausheben der Stromversorgung

1

=% ) M) = e ko ok S R S A - A R

1
20
20
20
10

o

10

1

Kopfhorer; vollst.
HF-Kahel
Priifkabel 16-pol.
Priifkabel 30-pol.
Priifkabel 8-pol.
Kassettenhalter
Zleher
Batteriekabel
Schraubendreher
Schraubendreher

Sehraubendreher

1414 ,005-01041 (5)
1340.037-01424 (4)
1340.037-01145 (4)
1340.037-01146 (4)
1340.042-01026 (4)
1340.037-01114 (4)
1340.037-02823 (4)
1414 ,006-01001 (3)
£1,2x150 TGL4B-73503
A1 x125 TGL48-73503

A0,8x100 TGL48-73503 M

Sechekantateckschliissel B7 TGL 48-73213

Doppelmaulschlilssel
Doppelmaulschlilssel
HP-Zwischenstiick
HF-S5tecker

Stecker
Steckverbindung

Stecker
G-Schmelzeinsatz
G-Schmelzeinsatz
G-Schmelzeinsatz
Schmelzeinsatsz

Lampe
Lampe

Ausheber

8x10 TGL 37411 vern.
12x14 TGL 37411 vern.
33 TGL 200-3800
14-2 TGL 200-3800
11-1-0-0 TGL 24685

2RMT 18KPN 7G1W1
TGL 32855

TGL 38455

T 315 TGL 0-41571/03
T 630 TGL 0-41571/03
F 1 TGIL 0-41571/01
A2-8 TGL 11135

MZL 12V 0,1A-ohne
Sockel TGL 9816

MZL 12V 0,14-58,5
TGL 9816 gal Ni

1340.041-014006

" 26) Zum Trennen der Steckverbinder innerhalb der
Bedieneinheilt
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